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Lecture du nombre de point
du maillage et de "angle
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Afficher les coordonnées aux points
x[0] y[0] de la ligne courante
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Affichage concentrique
(entre le point courant et le point i,/ et le
point de la colonne suivante i+/,j+1)
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Calcul de la normale du point courant
Détermination de la couleur du point
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Affichage de la vitesse courante
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Pour toutes
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les colonnes

Calcul des composantes de la vitesse en x et y du point courant
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Vérification de la
validite des indices

de cellule suivante
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Mode
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Veckeurs des Yitesses

AFF Cellule dont vitesse est nulle
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Figer la courbe :
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